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بله

n = 8
L = 20 m
B = 16.5 m

-1.90 تراز : ST1   تراز پايه :

  تعداد طبقات از روی فونداسيون :
: X بعد ساختمان در جهت  

آيا سقف آخر با مساحت کمتر و بصورت ساختمان با مصالح بنايی کلافدار ميباشد؟

-

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com
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  ᗷارگذاری زلزله :
پلان ساختمان :

مدل سازه :

  مشخصات ᣢᜇ سازه :

: Y بعد ساختمان در جهت  

00YUSEFI RES.
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-1

فاصله از گسل : A = 0.35

گروه 3 I = 1
سيستم قاب خمشی - قاب خمشی بتن آرمه متوسط RX = 5 [4]

Ωx = 3
Cd = 4.5

HALL,X = 35
سيستم قاب خمشی - قاب خمشی بتن آرمه متوسط RY = 5 [4]

ΩY = 3
Cd = 4.5

HALL,Y = 35
ST8

HALL = 35 m
H = 22.70 m

[1]

[2]

[3]

[4]

TX = 0.831 sec
TY = 0.831 sec

خير

TX = 0.831 sec
TY = 0.831 sec
TX = 1.2040 sec
TY = 0.9440 sec
TX = 1.038 sec
TY = 0.944 sec

TYPE II

T0 = 0.1
TS = 0.5
S = 1.5

S0 = 1

  پارامتری براساس نوع زمين و ميزان خطر لرزه خيزی :
 = تيپ خاک طبق آيين نامه 2800 ومبحث ششم مقررات ملی ساختمان

ᡧ آرمه وᗬژه ، ᗷا مهارᗖندهای وا᜵رای وᗬژه ᘍا ᗷا مهارᗖندهای همگرای ᡨᣌب ᡫᣒا دیوار برᗷ ᡧᣍستم قاب ساختماᛴارتفاع مجاز در س
اᘍط زᗬر موجود ᗷاشد ، میتواند از 50 مᗷ ᡨᣂه 75 مᡨᣂ افزاᛓش ᘍاᗷد : ᡫᣃ که ᡨᣍژه ، در صورᗬو

Y زمان تناوب نهايی در جهت

  اين سيستم برای ساختمان های با اهميت متوسط در مناطق لرزه خيزی 3 و 4 به 15 متر محدود می گردد.

ᡧ آرمه معموᣠ ، متوسط و وᗬژه ᗷه ترتᛴب همان قابهای خمᗷ ᡫᣓا ش᜛ل ᗺذیری ᜇم ، متوسط و زᗬاد در ᡨᣌب ᡫᣓقابهای خم

28
00

-2
-3

-1

X زمان تناوب نهايی در جهت

Y زمان تناوب تجربی در جهت

X زمان تناوب تجربی در جهت
سيستم قاب خمشی

   نᘘاᘍد بᛴشᡨᣂ از 15 سانᘮᙬمᡨᣂ در نظر گرفته شود.

28
00

-3
-3

X زمان تناوب دقيق سازه بدست آمده از نرم افزار در جهت

Project Information :
Designed By : Ardaghi 4/16/2024

00

: ᣐه طراᘮب زلزله اولᗬ ᡧᣅ ᡧ ᢕᣌتعی  

بيش از 2 کيلومتر

  استفاده از اين سيستم برای ساختمان های با اهميت خيلی زياد و زياد در تمام مناطق لرزه خيزی مجاز نمی باشد.

  ᗷارگذاری زلزله ᗷه روش استاتᣞᘮ معادل :

ᡧ ایران (آᗷا) اند ، ᗷا این تفاوت که در قابهای خمᡫᣓ متوسط فاصله تنگها از ᘍکدᘍگر در ناحᘮه L0  ستونها ، ᡨᣌنامه  ب ᡧ ᢕᣌآی 

  گروه بندی ساختمان بر اساس اهمᘮت :

ب - ساختمان دارای نامنظᣥ در ᗺلان از نᖔع شدᘍد پᘮچᡫᣓ نᘘاشد .

آيا جداگرهای ميانقابی مانعی برای حرکت قابها ايجاد می نمايند ؟

پهنه با خطر نسبی خيلی زياد

ᗬب ᗷاᘍد برابر 6 در نظر گرفته شود. ᡧᣅ اشد ، اینᗷ م᝗حا ᡫᣓا 7 و چنانچه رفتار خمᗷ رفتار برابر

ارتفاع از تراز پايه

ᡧ از نᖔع II ، I و III جدول ᗷ (4-2)اشد. ᢕᣌاه زمᜡالف - ساخت  

ساختمانهای ᗷا اهمᘮت متوسط

2-
2

  استفاده از اين سيستم برای ساختمان های با اهميت متوسط در مناطق لرزه خيزی 1 و 2 مجاز نمی باشد. ارتفاع حداکثر

28
00

پ - ساختمان در هر امتداد اصᣢ دارای سᛴستم مقاوم جانᢔᣎ در دوطرف مرکز جرم ᗷاشد.
ᗬب ᡧᣅ ، اشدᗷ م᝗حا ᡫᣒپیوند رفتار بر ᢕᣂژه فولادی ، چنانچه در تᗬرای و᜵ندی های واᗖا مهارᗷ ᡧᣍستم قاب ساختماᛴدر س

28
00

-3
-3

-3

Y زمان تناوب تجربی در جهت

Y زمان تناوب دقيق سازه بدست آمده از نرم افزار در جهت

X زمان تناوب تجربی در جهت

28
00

1-
6

Top Story =

YUSEFI RES.
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

𝑇 =

0.08𝐻଴.଻ହ → قابهای فولادی

0.05𝐻଴.ଽ → قابهای بتن آرمه

0.05𝐻଴.଻ହ → ساير سيستمها
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B1X =
B1X = 1.204
B1Y =
B1Y = 1.324

NX = 1.108
NY = 1.089

NX = -
NY = -

BX = 1.334
BY = 1.442

00

  ب - برای پهنه های ᗷا خطر ᙏسᢔᣎ متوسط و ᜇم :

  الف - برای پهنه های ᗷا خطر ᙏسᢔᣎ خᣢᘮ زᗬاد و زᗬاد :

Project Information :
Designed By : Ardaghi
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  ضرايب بازتاب :

28
00

-2
-3

-1

X طيف بازتاب سازه در جهت

(S+1)(TS/T)

28
00

-2
-3

اᘍب اصلاح طᘮف :  ᡧᣅ  

(S+1)(TS/T)
28

00
-2

-3
-2

y طيف بازتاب سازه در جهت

28
00

2-
3

YUSEFI RES.
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𝐵 = 𝐵ଵ𝑁

𝑁 = 1                                                            𝑇 < 𝑇ௌ

𝑁 =
0.7

4 − 𝑇ௌ
𝑇 − 𝑇ௌ + 1         𝑇ௌ < 𝑇 < 4 𝑠𝑒𝑐.

𝑁 = 1.7                                                  𝑇 > 4 𝑠𝑒𝑐.

൞

𝐵ଵ = 𝑆଴ + 𝑆 − 𝑆଴ + 1 𝑇/𝑇଴               0 ≤ 𝑇 ≤ 𝑇଴

𝐵ଵ = 𝑆 + 1                                                  𝑇଴ ≤ 𝑇 ≤ 𝑇ௌ

𝐵ଵ = 𝑆 + 1 𝑇ௌ/𝑇                                            𝑇 ≥ 𝑇ௌ

𝑁 = 1                                                            𝑇 < 𝑇ௌ

𝑁 =
0.4

4 − 𝑇ௌ
𝑇 − 𝑇ௌ + 1         𝑇ௌ < 𝑇 < 4 𝑠𝑒𝑐.

𝑁 = 1.4                                                 𝑇 > 4 𝑠𝑒𝑐.



3

Date :
Project: Rev. :

page : 4 of 29

Cmin = 0.042

CX = 0.0666 CX = 0.09330
CY = 0.0721 CY = 0.10090

0.0599 0.0899 1.500834725

kx = 1.2691
ky = 1.2220

-2
-2-1

نمی باشد

20.78 18.7
6.12 4.34

0.294514 0.232086

  در حد ت ش مجاز :

28
00

-1
-7

Project Information :
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00
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  گروه بندی ساختمان بر حسب نظم ᜇالᘘدی :

28
00

-3
-3

-6

 باشد. اگر بيش از 20 درصد باشد نامنظمی پيچشی زياد و اگر بيش از 40 درصد باشد نامنظمی پيچشی

: K بᗬ ᡧᣅ  

28
00

-3
-3

ب -  نامنظمی پيچشی :  

شديد توصيف می شود.

  ضريب زلزله :

  ضريب زلزله حداقل :

 بيش از 20 درصد طول پلان در آن جهت

  نامنظمی های پيچشی تنها در مواردی که ديافراگمهای کفها صلب يا نيمه صلب هستند کاربرد دارد.

 تصادفی ،  بيشتر از 20 درصد با متوسط تغيير مکان دو انتهای ساختمان در آن طبقه اختلاف نداشته

در حد مقاومت :

پس رفتگی همزمان در هر دوجهت در يکی از گوشه های ساختمانالف -  نامنظمی هندسی :  

 در هر طبقه حداکثر تغيير مکان نسبی در انتهای ساختمان ، با احتساب پيچش

نامنظمی در پلان :

YUSEFI RES.

𝐶 =
𝐴𝐵𝐼

𝑅௎

൞

𝑖𝑓: 𝑇 < 0.5 𝑆𝑒𝑐.   →                              𝑘 = 1
𝑖𝑓: 0.5 ≤ 𝑇 ≤ 2.5𝑆𝑒𝑐.  → 𝑘 = 0.5𝑇 + 0.75
𝑖𝑓: 𝑇 > 2.5 𝑆𝑒𝑐.   →                               𝑘 = 2

𝑉௎,௠௜௡ = 0.12𝐴𝐼𝑊 → 𝐶௠௜௡ = 0.12𝐴𝐼

𝐶 =
𝐴𝐵𝐼

1.4𝑅௎
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0 ST1 -1.9 - - - - - -
1.11 ST2 1 EXP 0.00335 0.00303 1.1064 ندارد ندارد
1.19 ST3 3.8 EXP 0.00607 0.005117 1.1857 ندارد ندارد
1.06 ST4 7.2 EXP 0.00546 0.005138 1.0633 ندارد ندارد
1.06 ST5 10.6 EXN 0.00552 0.005208 1.0601 ندارد ندارد
1.07 ST6 14 EXN 0.00510 0.004751 1.0728 ندارد ندارد
1.08 ST7 17.4 EXN 0.00418 0.003871 1.0801 ندارد ندارد
1.08 ST8 20.8 EXN 0.00285 0.002648 1.0782 ندارد ندارد

نامنظمی پيچشی 
زياد

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

4/16/2024
00

نامنظمی پيچشی 
شديد

  کنترل نامنظمی پيچشی برای زلزله جهت X و با خروج از مرکزيت :

Level Ratio
Load Case 

/Combo Avg Drift

28
00

-1
-7

ب-

Story Max Drift

YUSEFI RES.
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0 ST1 -1.9 - - - - - -
1.16 ST2 1 EYP 0.002198 0.001891 1.1621 ندارد ندارد
1.14 ST3 3.8 EYP 0.003296 0.002898 1.1373 ندارد ندارد
1.15 ST4 7.2 EYP 0.003805 0.003305 1.1510 ندارد ندارد
1.17 ST5 10.6 EYP 0.003807 0.003266 1.1655 ندارد ندارد
1.15 ST6 14 EYP 0.003329 0.002902 1.1470 ندارد ندارد
1.13 ST7 17.4 EYP 0.00258 0.002292 1.1253 ندارد ندارد
1.12 ST8 20.8 EYP 0.0017 0.001514 1.1226 ندارد ندارد

4/16/2024
00

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

Load Case 
/Combo Max DriftStory

  کنترل نامنظمی پيچشی برای زلزله جهت Y و با خروج از مرکزيت :

Avg Drift نامنظمی پيچشی 
شديد

Level نامنظمی پيچشی 
زياد

Ratio

YUSEFI RES.
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1.1857
را دارد.

ندارد.  در طبقات وجود 

می باشد.

ث - نامنظمی سيستمهای غير موازی : اجزای قايم باربر جانبی به موازات محورهای متعامد اصلی ساختمان می باشند
28

00
-1

-7

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

4/16/2024
00

  کنترل نامنظمی در پلان :

28
00

-1
-

7-
1

پ - نامنظمی در ديافراگم :  تغييرات ناگهانی در سختی ديافراگم هر طبقه نسبت به طبقات مجاور از 50 درصد بيشتر نبوده و مجموع 
سطوح بازشو در آن از 50 درصد سطح کل ديافراگم تجاوز نمی نمايد.

اᘍط  ᡫᣃ ᡫᣓچᘮپ ᣥاز نظر نامنظ 

: ᡫᣓچᘮپ ᣥل نامنظ ᡨᣂجه کنᘮᙬن  

ت - نامنظمی خارج از صفحه : در مسير انتقال نيروی جانبی به زمين ، انقطاعی مانند تغيير صفحه اجزای باربر جانبی

28
00

-1
-7

منظم 28
00

-1
-

7-
ب

28
00

-1
-7

ᗷ ᣤاشد سازه

منظم  با توجه به بررسی های انجام گرفته در بالا سازه در پلان

 ᡵᣂᜯفت متوسط و حداᗬدر ᡧ ᢕᣌت بᛞسᙏ ᡵᣂᜯه اینکه حداᗷ ا توجهᗷ  

YUSEFI RES.
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خير

ST1 -1.90 3.40 0.0
ST2 1.00 2.90 386571.5
ST3 3.80 2.80 460964.0
ST4 7.20 3.40 465515.8
ST5 10.60 3.40 461909.5
ST6 14.00 3.40 460193.9
ST7 17.40 3.40 459014.6
ST8 20.80 3.40 468341.5

∑W (Ton) =

-

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

وزن موثر در 
زلزله

20

طبقه

4/16/2024
00

محل بار زنده :

آيا وزن خرپشته بيش از 25% وزن بام است ؟

وزن موثر در 
زلزله

  نامنظᣥ در ارتفاع :

28
00

  وزن طبقات :

(m) تراز ارتفاع طبقه

1-
3 

ول
جد

طبقه

3275.00

  درصد مشارکت بار زنده و بار برف در محاسبه نيروی جانبی زلزله :

  وزن طبقات را بااستفاده از نرم افزار بدست می آوريم.

ساختمانهای مسکونی ، اداری ، هتل ها و پارکينگها
درصد مشارکت بار زنده :

تراز (m)ارتفاع طبقه

YUSEFI RES.
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ندارد.

طبقه وضعᘮت جرم طبقه وضعᘮت جرم
ST1 -
ST2 -
ST3 OK
ST4 OK
ST5 OK
ST6 OK
ST7 OK
ST8 OK

  : ᣤجر ᣥب - نامنظ
    طبقه نسبت به جرم طبقات مجاور خود بيشتر از 50 درصد تغيير

  الف -  نامنظمی هندسی :

 توزيع جرم در ارتفاع ساختمان به نحوی است که به استثنای بام و خرپشته بام ، جرم هر

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

4/16/2024
00

28
00

-1
-7

-2

اᗷعاد افᡨᣛ سᛴستم ᗷارᗖر جانᢔᣎ در هر طᘘقه بᛴشᡨᣂ از 130 درصد آن در طᘘقات مجاور نᗷ ᣥاشد.

YUSEFI RES.

𝑚௜ ≤ 1.5𝑚௜ାଵ

𝑚௜ ≤ 1.5𝑚௜ିଵ
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ندارد .

ندارد .
طبقه ضعيف وجود 

: ᢔᣎر جانᗖارᗷ ستمᛴقطع س ᣥپ - نامنظ  
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

Designed By : Ardaghi
Project Information :

4/16/2024
00

طبقه خيلی ضعيف وجود 

28
00

-1
-7

-2

جزᢝᣍ از سᛴستم ᗷارᗖر جانᢔᣎ در ارتفاع قطع ᙏشده است.

: ᢔᣎمقاومت جان ᣥت- نامنظ  

YUSEFI RES.

𝑅௜ ≥ 0.8𝑅௜ାଵ
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3 3
طᘘقه F (KN) Δ (m) K (KN/m) طᘘقه F (KN) Δ (m) K (KN/m)
ST3 306471.6 0.014253305 21501790 ST3 330827.9 0.008071 40987843
ST4 290951.1 0.017048983 17065599 ST4 313234.9 0.011162 28062161
ST5 262579.8 0.017706349 14829698 ST5 281775.9 0.011045 25512485
ST6 220487.3 0.016522766 13344457 ST6 235795 0.010248 23008619

i = ST3
Ki = 21501790 KN/m

Ki+1 = 17065599 KN/m
Ki+2 = 14829698 KN/m
Ki+3 = 13344457 KN/m

1.2599 >0.7

1.4259

i = ST3
Ki = 40987843 KN/m

Ki+1 = 28062161 KN/m
Ki+2 = 25512485 KN/m
Ki+3 = 23008619 KN/m

1.4606 >0.7

1.6056

ندارد .

ندارد .

>0.8

4/16/2024

طᘘقه مورد بررᣒ طᘘقه نرم ᘍا خᣢᘮ نرم نᗷ ᣥاشد
>0.8

Project Information :
Designed By : Ardaghi

00

طᘘقه مورد بررᣒ طᘘقه نرم ᘍا خᣢᘮ نرم نᗷ ᣥاشد

: Y جهت
: ᣒقه مورد بررᘘط

 طبقه نرم وجود 

: x جهت
: ᣒقه مورد بررᘘط

        X Direction

 طبقه خيلی نرم وجود 

: ᢔᣎجان ᡨᣎسخ ᣥث- نامنظ  

YUSEFI RES.
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

Y Direction

28
00

-1
-7

-2
𝐾௜

𝐾௜ାଵ + 𝐾௜ାଶ + 𝐾௜ାଷ
3

=

𝐾௜

𝐾௜ାଵ
=

𝐾௜

𝐾௜ାଵ + 𝐾௜ାଶ + 𝐾௜ାଷ
3

=

𝐾௜

𝐾௜ାଵ
=
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می باشد. منظم

-2-3

-2-4

-2-5

H = 22.70 m

-3

W = 3275.0 Ton

VX = 305.56 Ton
VY = 330.45 Ton

VEQX,MIN = 137.55 Ton
VEQY,MIN = 137.55 Ton

  موارد كاربرد روشهاي تحليل استاتيكي معادل و تحليل ديناميكي :

  برش پايه حداقل :

28
00

-3
-3

  برش پايه اوليه :

ᣤ توان از تحلᘮل استاتᣞᘮ معادل استفاده نمود

28
00

-1
-7

-3

ل سازه برای زلزله سطح بهره برداری : ᡨᣂاز کنᘮن ᣒبرر  

  نامنظمی در ارتفاع :

28
00

-3
-1

1
28

00
-3

-2
-2

: ᡧᣎب نامعیᗬ ᡧᣅ ᡧ ᢕᣌتعی  

  وزن ساختمان

28
00

-1
-7

-2

Project Information :
Designed By : Ardaghi

 ᗷا توجه ᗷه عدم وجود نامنظᣥ پᘮچᡫᣓ شدᘍد ᘍا طᘘقه خᣢᘮ نرم و نᖔع خا᝹ ، احداث این ساختمان ᗷلامانع است.

 با توجه به عدم وجود طبقه خيلی ضعيف احداث اين ساختمان بلامانع است.

  با توجه به بررسی های انجام گرفته در بالا سازه در ارتفاع

  محدودᘍت در احداث ساختمانهای نامنظم :

: ارتفاع سازه از تراز پايه 

ل سازه برای زلزله سطح بهره برداری نᛴست   ᡨᣂه کنᗷ ازیᘮن    

YUSEFI RES.
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

4/16/2024
00

𝑉௎ = 𝐶. 𝑊

𝑉௎,௠௜௡ = 0.12𝐴𝐼𝑊
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طبقه W i hi W ihi
kx W ihi

ky Fix Fiy % Vx % Vy

ST1 0.0 3.40 0 0 0.00 0.00 1.000 1.000
ST2 386.6 6.30 3996 3665 10.92 12.42 1.000 1.000
ST3 461.0 9.10 7600 6849 20.77 23.22 0.964 0.962
ST4 465.5 12.50 11482 10194 31.39 34.56 0.896 0.892
ST5 461.9 15.90 15461 13573 42.26 46.01 0.794 0.788
ST6 460.2 19.30 19699 17135 53.85 58.09 0.655 0.648
ST7 459.0 22.70 24141 20840 65.99 70.65 0.479 0.473
ST8 468.3 26.10 29405 25217 80.38 85.49 0.263 0.259

∑ = 3163 - 111785 97473 305.56 330.45

  توزيع نيروی جانبی زلزله در ارتفاع ساختمان :

Project Information :

28
00

-3
-3

-6

YUSEFI RES.
Designed By : Ardaghi 4/16/2024

00
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

𝐹௨௜ =
𝑊௜ℎ௜

௞

∑ 𝑊௝ℎ௝
௞௡

௝ୀଵ

𝑉௎
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الف -
ᗷ ᣤاشد.

دارد.
ρ = 1 1

1.2
ب -

CX = 0.09330 VX = 305.6 Ton
CY = 0.10090 VY = 330.4 Ton

-4

TX = 1.204 Sec.
TY = 0.944 Sec.

B1X = B1Y =
B1X = 1.038 B1Y = 1.324

NX = 1.141 NY = 1.089

BX = 1.184 BY = 1.442
Cmin,X = 0.042 Cmin,Y = 0.042

CX = 0.0592 CX = 0.08290
CY = 0.0721 CY = 0.10090

kx = 1.3520
ky = 1.2220

-5

طبقه W i hi Fix Fiy Mix Miy FZ

ST1 0.0 3.40 0.00 0.00 0.00 0.00 0
ST2 386.6 6.30 10.92 12.42 68.82 78.27 81180.01
ST3 461.0 9.10 20.77 23.22 189.03 211.29 96802.44
ST4 465.5 12.50 31.39 34.56 392.32 432.00 97758.31
ST5 461.9 15.90 42.26 46.01 671.98 731.61 97001
ST6 460.2 19.30 53.85 58.09 1039.22 1121.16 96640.73
ST7 459.0 22.70 65.99 70.65 1497.94 1603.75 96393.07
ST8 468.3 26.10 80.38 85.49 2097.84 2231.30 98351.71

ᗬب ᗷازتاب : ᡧᣅ  

ل تغیᢕᣂ م᜛ان : ᡨᣂب زلزله کنᗬ ᡧᣅ ᡧ ᢕᣌتعی  

ᗬب ش᜛ل طᘮف : ᡧᣅ  

ما
هن

را

در حد مقاومت :

(S+1)(TS/T)

28
00

-3
-3

-6
28

00
-3

-5
-3

  در حد ت ش مجاز :

  ضريب زلزله حداقل :
ل تغیᢕᣂ م᜛ان : ᡨᣂبرای کن ᢝᣍب زلزله نهاᗬ ᡧᣅ  

در حد مقاومت :

سازه در پلان 

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

  در هر دو جهت مرکز جرم حداقل دو دهانه سᛴستم مقاوم جانᢔᣎ در هر سمت مرکز جرم وجود 

(S+1)(TS/T)

  بند الف حا᝗م بر طᖁح است

28
00

-3
-3

-1
-1

28
00

-3
-3

-2

ضريب نامعينی سازه :

  کنترل سازه در برابر واژگونی :

ᗬب زلزله نهاᢝᣍ برای طراᣐ اعضا : ᡧᣅ  

اᘍب اصلاح طᘮف :  ᡧᣅ  

منظم

زمان تناوب حاصل از روش تحلᣢᘮ دقیق :

: K بᗬ ᡧᣅ  

28
00

-3
-3

-8

ل تغیᢕᣂ م᜛ان : ᡨᣂبرای کن ᣐه اصلاᘍاᗺ برش  

YUSEFI RES.
1/0/1900
00

𝐶 =
𝐴𝐵𝐼

𝑅௎

𝐶 =
𝐴𝐵𝐼

𝑅௎

𝐶 =
𝐴𝐵𝐼

1.4𝑅௎

൞

𝑖𝑓: 𝑇 < 0.5 𝑆𝑒𝑐.   →            𝑘 = 1
𝑖𝑓: 0.5 ≤ 𝑇 ≤ 2.5𝑆𝑒𝑐. → 𝑘 = 0.5𝑇 + 0.75

𝑖𝑓: 𝑇 > 2.5 𝑆𝑒𝑐.   →            𝑘 = 2
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ادامه :

∑ = 3163 - 305.56 330.45 5957 6409 664127.3

hped. = 1.2 m
WF = 990.0 Ton

OK4.83

MR =

T.m

00

Project Information :

28
00

-3
-3

-8

28779 T.m

وزن فونداسيون  =
ارتفاع از زير فونداسيون تا روی صفحه ستون =

F.S =

MO = 5957

Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

1/0/1900
YUSEFI RES.

𝑀ோ = ෍ 𝑊௜𝑑௜

𝑀ை = ෍ 𝐹௜𝐻௜

𝐹. 𝑆 =
𝑀ோ

𝑀ை
≥ 1.75
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-6

TYPE II

T 0 0.1 0.5 0.7 0.9
B 1 2.50 2.50 1.86 1.50
T 1.1 1.3 1.5 1.7 1.9
B 1.27 1.12 1.00 0.91 0.84

0.68642 0.68642
54

Mode Period Sum UX Sum UY Sum RZ Mode Period Sum UX Sum UY Sum RZ
1 1.61785 0.65754 0.00086 2E-05 28 0.05828 0.90531 0.89677 0.85291
2 1.26165 0.65897 0.58903 0.06601 29 0.05495 0.95556 0.89827 0.85557
3 0.99351 0.65926 0.65559 0.66016 30 0.05438 0.95646 0.90417 0.86218
4 0.54561 0.66755 0.68936 0.66037 31 0.05291 0.96317 0.90606 0.86568
5 0.51923 0.77091 0.6938 0.66296 32 0.04828 0.9639 0.91875 0.88321
6 0.3948 0.77396 0.71348 0.69752 33 0.04535 0.98531 0.91885 0.89301
7 0.33756 0.77435 0.78447 0.70485 34 0.03887 0.98569 0.93666 0.89591
8 0.30265 0.79095 0.78471 0.75545 35 0.03754 0.98592 0.97323 0.8965
9 0.28837 0.81416 0.78471 0.7705 36 0.03597 0.98685 0.98598 0.92572

10 0.20846 0.83785 0.78488 0.77113 37 0.0347 0.98735 0.98696 0.92736
11 0.19834 0.83792 0.82304 0.77644 38 0.03338 0.98736 0.98703 0.92736
12 0.17157 0.8382 0.83127 0.80893 39 0.03313 0.98736 0.98709 0.92741
13 0.15169 0.85681 0.83133 0.80898 40 0.03198 0.98742 0.98709 0.92792
14 0.13235 0.85681 0.84706 0.81285 41 0.03168 0.98778 0.98743 0.93
15 0.11602 0.85706 0.85605 0.81319 42 0.03157 0.98788 0.98755 0.93178
16 0.11353 0.8631 0.86333 0.82272 43 0.03129 0.98801 0.98758 0.93184
17 0.10979 0.8689 0.86596 0.82874 44 0.03127 0.98847 0.98758 0.93203
18 0.10751 0.86978 0.866 0.83227 45 0.03093 0.98903 0.98776 0.93267
19 0.08818 0.87102 0.87286 0.83584 46 0.03045 0.99061 0.99027 0.93365
20 0.08567 0.88276 0.87397 0.83624 47 0.02966 0.99102 0.99028 0.93824
21 0.0844 0.88276 0.87428 0.83627 48 0.02948 0.99109 0.99036 0.93834
22 0.08163 0.88293 0.87541 0.83632 49 0.02873 0.99109 0.9904 0.93843
23 0.07752 0.88293 0.88053 0.84397 50 0.02711 0.99151 0.99049 0.94741
24 0.07253 0.90264 0.88061 0.84452 51 0.02693 0.99164 0.99075 0.9479
25 0.06732 0.9029 0.88292 0.84767
26 0.06573 0.90487 0.88635 0.84813
27 0.06256 0.9049 0.88641 0.84813 54 0.02637 0.99243 0.99081 0.949

  تحليل ديناميکی طيفی :
برای تحليل طيفی استفاده می کنيم.

Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

Project Information :

ضريب مقياس يرابر است با :

28
00

-3
-4

-1
-2

1/0/1900
00YUSEFI RES.

28
00

-3
-4

از طيف بازتاب خاک 

تعداد مد نوسان  =

𝐴𝑔𝐼

𝑅
௑

=
𝐴𝑔𝐼

𝑅
௒

=

0.000

0.500

1.000

1.500

2.000

2.500

3.000

0 1 2 3 4 5 6

B

T(Sec)
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VSX = 313.33 TON 305.6
VSY = 338.85 TON 330.4

VDX = 266.3 TON
VDY = 288.0 TON

0.85

0.85 1.0000
1.0000

VEQX = 266.33 TON
VEQY = 288.02 TON

-7

cdx = 4.5

cdy = 4.5
ϴmax,X = 0.144
ϴmax,Y = 0.144

طبقه h (m) Pi(ton) Δxi(m) Δyi(m) Vxi(ton) Vyi(ton) Ѳxi Ѳyi

ST1 - - - - - - - -
ST2 2.90 6168.6 0.011 0.001 3133.2 3388.5 0.008 0.001
ST3 2.80 5235.2 0.024 0.001 3064.7 3308.3 0.015 0.001
ST4 3.40 4425.9 0.041 0.001 2909.5 3132.3 0.018 0.001
ST5 3.40 3601.8 0.059 0.001 2625.8 2817.8 0.024 0.000
ST6 3.40 2785.1 0.074 0.001 2204.9 2358.0 0.028 0.000
ST7 3.40 1968.4 0.087 0.000 1635.7 1743.2 0.031 0.000
ST8 3.40 1156.4 0.094 -0.001 909.6 966.1 0.035 0.000

ᡧ آرمه متوسط ᡨᣌب ᡫᣓقاب خم - ᡫᣓستم قاب خمᛴس

ᡧ آرمه متوسط ᡨᣌب ᡫᣓقاب خم - ᡫᣓستم قاب خمᛴس

Project Information :
1/0/1900
00

ᗷه دلᘮل منظᣥ سازه ᣤ توان مقادیر ᗷازتابها را در 85 درصد ᙏسᛞت برش ᗺاᘍه استاتᗷ ᣞᘮه برش ᗺاᘍه دینامᗷ ᣞᘮدست 
ب نمود ᡧᣅ ᡧᣛᘮل طᘮآمده از تحل

  برش پايه اصلاح شده حاصل از تحليل طيفی :

به دليل منظمی سازه می توان مقادير بازتابها را در 85 درصد نسبت برش پايه استاتيکی به برش پايه ديناميکی بدست 
آمده از تحليل طيفی ضرب نمود

 = Y ضريب اصلاح برش پايه و مقادير بازتابها در جهت

برش پايه بدست آمده در جهت X از روش تحليل طيفی کمتر از برش پايه تحليل استاتيکی معادل می باشد.بنابراين مقدار برش پايه 
تحليل طيفی بايد افزايش داده شود.

: X در جهت

: P-∆ اثر ᣒبرر  

: Y در جهت

  برش پايه حاصل از تحليل طيفی :

  برش پايه حاصل از تحليل استاتيکی معادل :

28
00

-3
-6

28
00

-3
-4

-1
برش پايه بدست آمده در جهت Y از روش تحليل طيفی کمتر از برش پايه تحليل استاتيکی معادل می باشد.بنابراين مقدار برش پايه 4-

تحليل طيفی بايد افزايش داده شود.

 = X ضريب اصلاح برش پايه و مقادير بازتابها در جهت

اصلاح مقادير بازتابها :
Email : K.Ardaghi@Gmail.com

Designed By : Ardaghi
YUSEFI RES.

شاخص پايداری :

: X ستم سازه در جهتᛴس

: Y ستم سازه در جهتᛴس

𝜃௜ =
𝑃௨∆௖௨

𝑉௨ℎ
௜

𝜃௠௔௫ =
0.65

𝑐ௗ
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ادامه :

طبقه h (m) Pi(ton) Δxi(m) Δyi(m) Vxi(ton) Vyi(ton) Ѳxi Ѳyi

: X در جهت
: Y در جهت
: X در جهت
: Y در جهت

-8

Cd,x = 4.5
0.0044

Cd,y = 4.5
0.0044

سازه منظم است

Project Information :

28
00

-3
-5

نيازی به در نظر گرفتن اثرات P-Delta نيست
نيازی به در نظر گرفتن اثرات P-Delta نيست

سازه در جهت X مهار شده جانبی می باشد.

سازه در جهت Y مهار شده جانبی می باشد.

ل تغیᢕᣂ م᜛ان سازه : ᡨᣂکن    

x فت مجاز در جهتᗬت درᛞسᙏ  :

y فت مجاز در جهتᗬت درᛞسᙏ  :

Designed By : Ardaghi 1/0/1900
YUSEFI RES. 00

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

28
00

-3
-6

∆ெ= 𝑐ௗ∆௖௨

∆ெ௜=
∆ெ௜

1 − 𝜃௜

൝
→ در ساختمان های تا پنج طبقه  ∆௔= 0.025ℎ

در ساير ساختمان ها →  ∆௔= 0.02ℎ              
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DIS.i - DIS.i-1 -8

1.0000
1.0000

طبقه Level h (m) Delta (m) DIS.i - DIS.i-1 Drift Ratio DCR CHECK

ST1 -1.90 - - - - - -
ST2 1.00 2.90 0.00754163 0.00754 0.00260056 0.585 OK
ST3 3.80 2.80 0.01644948 0.00891 0.00318137 0.716 OK
ST4 7.20 3.40 0.02835856 0.01191 0.00350267 0.788 OK
ST5 10.60 3.40 0.04009976 0.01174 0.00345329 0.777 OK
ST6 14.00 3.40 0.05078743 0.01069 0.00314343 0.707 OK
ST7 17.40 3.40 0.05985378 0.00907 0.00266657 0.600 OK
ST8 20.80 3.40 0.06692226 0.00707 0.00207896 0.468 OK

1/0/1900
00

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

روش تحلᘮل :
ل درᗬفت سازه : ᡨᣂکن  

ᣞᘮل دینامᘘتحل
ل درᗬفت : ᡨᣂع کنᖔفت در مرکز جرمنᗬل در ᡨᣂکن

YUSEFI RES.

X در جهت 
ᢇ

ᣞᘍاᘛب همᗬ ᡧᣅ  :

Y در جهت 
ᢇ

ᣞᘍاᘛب همᗬ ᡧᣅ  :

28
00

-3
-5

: X کنترل تغيير مکان در جهت  
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طبقه Level h (m) Delta (m) DIS.i - DIS.i-1 Drift Ratio DCR CHECK

ST1 -1.9 - - - - - -
ST2 1 2.90 0.00526392 0.00526 0.0018151 0.408 OK
ST3 3.8 2.80 0.01186531 0.00660 0.0023576 0.530 OK
ST4 7.2 3.40 0.02095653 0.00909 0.0026739 0.602 OK
ST5 10.6 3.40 0.02989437 0.00894 0.0026288 0.591 OK
ST6 14 3.40 0.03787201 0.00798 0.0023464 0.528 OK
ST7 17.4 3.40 0.04439037 0.00652 0.0019172 0.431 OK
ST8 20.8 3.40 0.04927849 0.00489 0.0014377 0.323 OK

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com
00

: Y کنترل تغيير مکان در جهت  

YUSEFI RES.

28
00

-3
-5

1/0/1900
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-9

A B C
6 2 1

Story Δmax,X Δmin,X Δave,X AjX eajx Ecc. Length
ST1 - - - - - -
ST2 - - - - - -
ST3 0.021 0.024 0.023 1.00 0.0500 1.00
ST4 0.038 0.043 0.040 1.00 0.0500 1.00
ST5 0.054 0.061 0.058 1.00 0.0500 1.00
ST6 0.070 0.078 0.074 1.00 0.0500 1.00
ST7 0.083 0.091 0.087 1.00 0.0500 1.00
ST8 0.092 0.101 0.096 1.00 0.0500 1.00

YUSEFI RES.

Project Information :
1/0/1900
00

وی جانᢔᣎ زلزله در ᗺلان ساختمان : ᢕᣂــــع نᗬتوز  
برون مرکزی اتفاقی :

  برون مرکزی اتفاقی در جهت X (براساس پيچش ساعتگرد) :

Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

JOINT 
LABLE

28
00

-3
-3

-7

𝐴௝ =
∆௠௔௫

1.2∆௔௩௘

ଶ

 , 1 ≤ 𝐴௝ ≤ 3
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Story Δmax,X Δmin,X Δave,X AjX eajx Ecc. Length
ST1 - - - - - -
ST2 - - - - - -
ST3 0.0240 0.0219 0.023 1.00 0.0500 1.00
ST4 0.0423 0.0386 0.040 1.00 0.0500 1.00
ST5 0.0611 0.0553 0.058 1.00 0.0500 1.00
ST6 0.0784 0.0704 0.074 1.00 0.0500 1.00
ST7 0.0926 0.0827 0.088 1.00 0.0500 1.00
ST8 0.1023 0.0911 0.097 1.00 0.0500 1.00

28
00

-3
-3

-7

YUSEFI RES.

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com

1/0/1900
00

  برون مرکزی اتفاقی در جهت X (براساس پيچش پاد ساعتگرد) :
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Story Δmax,Y Δmin,Y Δave,Y AjY eajY Ecc. Length
ST1 - - - - - -
ST2 - - - - - -
ST3 0.013 0.016 0.014 1.00 0.05 0.83
ST4 0.022 0.029 0.026 1.00 0.05 0.83
ST5 0.031 0.042 0.037 1.00 0.05 0.83
ST6 0.040 0.053 0.047 1.00 0.05 0.83
ST7 0.047 0.062 0.054 1.00 0.05 0.83
ST8 0.051 0.068 0.059 1.00 0.05 0.83

28
00

-3
-3

-7
-3

YUSEFI RES.
1/0/1900
00

Project Information :
Designed By : Ardaghi

Email : K.Ardaghi@Gmail.com
  برون مرکزی اتفاقی در جهت Y (براساس پيچش ساعتگرد) :
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Story Δmax,Y Δmin,Y Δave,Y AjY eajY Ecc. Length
ST1 - - - - - -
ST2 - - - - - -
ST3 0.014 0.014 0.014 1.00 0.05 0.83
ST4 0.025 0.026 0.025 1.00 0.05 0.83
ST5 0.036 0.037 0.036 1.00 0.05 0.83
ST6 0.045 0.047 0.046 1.00 0.05 0.83
ST7 0.053 0.055 0.054 1.00 0.05 0.83
ST8 0.058 0.060 0.059 1.00 0.05 0.83
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  لنگر پيچشی ايجاد شده در طبقه i ، بر اثر نيروهای جانبی زلزله :
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  برون مرکزی اتفاقی در جهت Y (براساس پيچش پاد ساعتگرد) :
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Dist. : خير
طبقه Level h (m) Delta (m) طبقه Level h (m) Delta (m)
ST1 -1.90 - - ST1 -1.90 - -
ST2 1.00 6.30 0.007542 ST2 1.00 6.30 0.0053
ST3 3.80 9.10 0.016449 ST3 3.80 9.10 0.0119
ST4 7.20 12.50 0.028359 ST4 7.20 12.50 0.0210
ST5 10.60 15.90 0.0401 ST5 10.60 15.90 0.0299
ST6 14.00 19.30 0.050787 ST6 14.00 19.30 0.0379
ST7 17.40 22.70 0.059854 ST7 17.40 22.70 0.0444
ST8 20.80 26.10 0.066922 ST8 20.80 26.10 0.0493

0.1135 0.114

  کنترل درز انقطاع سازه :

  آيا مشخصات تغيير مکان سازه مجاور در دسترس می باشد ؟

 X عرض درز انقطاع در جهت =  Y عرض درز انقطاع در جهت = 
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